Структурный параллелизм микропроцессоров.

 Повышение  производительности   микропроцессоров   достигается   за   счёт увеличения тактовой частоты, совершенствования  параллельной  и  конвейерной обработки данных, а так же уменьшения времени доступа к памяти.  Современные микропроцессоры содержат десять и более обрабатываемых устройств, каждое  из которых  предоставляет  собой  конвейер.  Эффективная  загрузка  параллельно функционирующих конвейеров обеспечивается либо аппаратурой процессора,  либо компилятором, на  вход  которого  поступают  программы  на  последовательном языке программирования, либо совместно с аппаратурой и компилятором. В компиляторах используется изощрённая техника извлечения параллелизма  из последовательных программ.  Аппаратура  микропроцессоров  ориентированна  на выделение более  простых  форм  параллелизма,  в  том  числе  естественного. Стремление   использовать   присущий   большинству   программ   естественный параллелизм  вычисления  целочисленных  адресных  выражений   и   собственно обработки  данных  в  формате   с  плавающей  точкой  привело   к  появлению разнесенных структур (decoupled  architecture).  Условно  микропроцессоры  с разнесённой архитектурой называются А - процессорами и Е- процессорами.  Разнесённая  архитектура  позволяет  достигать  при  скалярной   обработке производительности,  характерной  для   векторных   процессоров,   за   счёт

предвыборки  данных  из  памяти  и   автоматической   развёртки   нескольких последовательных  витков  цикла  в  А  –  процессоре.  Проблемы  расщепления программы на подпрограммы для  А  -  и  Е-  процессора  решаются  на  уровне

компилятора или специальным блоком-расщепителем.

Реферат: Тест на быстродействие микропроцессора.
http://www.bestreferat.ru/referat-53918.html
Все предыдущие примеры иллюстрировали структурный параллелизм, когда область действия параллельного кода ограничивалась областью лексической видимости.

Оптимизация управляемого кода для многоядерных процессоров.

http://www.microsoft.com/Rus/Msdn/Magazine/2007/11/leijenhall.mspx

- метод, основанный на нахождении коэффициентов влияния; предполагает выявление связи между контролируемыми параметрами и характеристиками диагностируемой системы,  определяющими ее техническое состояние. Такая связь, в виде коэффициентов влияния контролируемых параметров на показатели качества системы, устанавливается на математической модели, либо путем физического эксперимента на реальной диагностируемой системе. В качестве информационно-диагностических выбираются те контролируемые параметры, которые имеют наибольшие коэффициенты влияния.


- метод факторного анализа;  дает возможность определить статистическую связь показателей качества диагностируемой системы с ее контролируемыми параметрами. Т.е. параметры, для которых эта связь значима, принимаются в качестве информационно-диагностических.


- метод математического моделирования; устанавливает информационно-диагностические признаки исследуемой системы, наиболее чувствительные к изменению ее технического состояния. Математическое моделирование может проводиться как на цифровых, так и аналоговых машинах, а так же на цифро-аналоговых комплексах. При этом моделируются различные отказы и режимы работы диагностируемой системы.
Выбор контролируемых параметров и стратегия  поиска   неисправности при  диагностике  технических систем. Лекции Карулиной.
Diag2C.doc

Существующие методики модельной диагностики, основанные на использовании динамических характеристик, ограничиваются только линейными моделями, а методики, основанные на учете эффектов нелинейности, используют информацию только о свойствах статических характеристик. Реальные объекты, как правило, одновременно обладают и нелинейными и динамическими свойствами.


Поэтому, в качестве описания объекта контроля неизвестной структуры целесообразно использовать нелинейные непараметрические динамические модели на основе интегро-степенных рядов Вольтерра (РВ), которые описывают свойства ОК в виде последовательности инвариантных к виду входного сигнала многомерных весовых функций (МВФ).
Информационная технология модельной диагностики нелинейных динамических объектов. Павленко В.Д., Фомин А.А. (Одесса, Украина)
http://pavlenko-cherevatiy.narod.ru/
http://www.transmarket.net/education/articles/onah2006.pdf

Большинство программ моделирования ВЧ и СВЧ схем базируются на методе гармонического баланса. Этот метод предлагается как средство решения задач любого рода, с чем он, согласно установившемуся мнению, успешно справляется. 


На практике имеются задачи, с решением которых метод гармонического баланса справляется не совсем хорошо. К этой области можно отнести задачи анализа схем со слабо выраженной нелинейностью или схем, на вход которых подаются сигналы малого уровня, например, моделирование малосигнального усилителя на полевом транзисторе. Можно было бы предположить, что анализ такой малосигнальной схемы не вызовет особых затруднений, но на практике всё оказывается намного сложнее, так как большинство мо-делей твердотельных устройств не предназначены для анализа методом гармонического баланса, а сам метод весьма чувствителен к едва уловимым ошибкам, громоздок и раздражающе медленен.

Mетод анализа на основе рядов Вольтерра является одним из самых старых методов нелинейного анализа схем, предложенным ещё в 60-х годах. Он был раз-работан как метод анализа систем уравнений Норбертом Вейнером (Norbert Weiner), который использовал работу итальянского математика Вито Вольтерра (Vito Volterra), чтобы получить входные и выходные соотношения для компонентов нелинейных систем уравнений. Вейнер показал, что так называемый функциональный ряд Вольтерра может быть использован для описания таких систем, пока нелинейность в них не проявлялась слишком сильно.

Что надо знать о методе анализа на основе рядов Вольтера.
http://www.chipnews.ru/html.cgi/arhiv_i/00_01/stat-45.htm
